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Tytut plakatu: Wygtadzanie powierzchni krzywoliniowych z wykorzystaniem 5 ¥

robota przemystowego oraz zastosowaniem systeméw CAD/CAM ' \ *
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Pozyskanie modelu geometrii 3D poprzez skanowanie obiektu rzeczywistego
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Zastosowanie robota przemystowego do realizacji procesu wygtadzania powierzchni
krzywoliniowych z wykorzystaniem aktywnej gtowicy obrébkowej
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Stowarzyszenie ,,ProCAx”

Realizacja procesu sterowania gtowicg obrébkowg z wykorzystaniem regulatoréw |

Fuzzy Logic
Analiza geometrii skanowanego przedmiotu za pomocag specjalistycznej aplikacii
komputerowej umozliwiajgcej odczyt odchytek miedzy modelem a rzeczywistym
obiektem
Autorzy prac zaprezentujg szerzej swoje dokonania podczas Plakat w postaci elektronicznej mozna pobrac

prezentacji na ,X| Forum Inzynierskim ProCAx”, 171 18 X 2012r. ze strony: www.procax.org.pl —

w Krakowie. Wiecej na www.procax.org.pl m““ alll
Najlepsze prace zostang opublikowane jako typowe artykuty

Zapraszamy wszystkich zainteresowanych! w miesieczniku Mechanik nr1, 2 i3 2013



